RMS - Software de Medicao Robotico

-

O RMS software API fornece o kit de ferramentas
necessarios

para verificar a precisdo e desempenho do rob6 com
o padrao IS0 9283,

Através da criagdo de um modelo de compensacao de
precisdo do robd e com as ferramentas necessdrias de
programacao e simulagdo, RMS utiliza os dados de
calibragao do robo para a corregdo do caminho do
movimento do mesmo.

O RMS é uma solugao Unica para a otimizagdo do
desempenho do processo do robd, fornece mddulos que
permitem aos usudrios selecionarem as tarefas especificas:

* Programacado e simulacao de robd combinados com o teste d
desempenho ISO 9283.

+ RCalibrag&o do robd (DH - Denavit e Hartenberg) ou (VEC) com (
Robot Path Plan Enhancement.
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MODULOS DO SOFTWARE

'

MEDICAO DO DESEMPENHO DO ROBO - (RPM)

A medicao de performance é o processo de identificagdo dos
parametros geométricos reais na estrutura cinematica de um rob6
industrial, como a posicao relativa dos elos da junta do rob6. Um
total de 14 testes estaticos e dindmicos sdo usados para
quantificar o desempenho absoluto do robd.

Dependendo da aplicagao, os usuarios poderdo determinar o
desempenho real do robd em relagéo as especificagdes originais
do projeto OEM.

+ Geracdo automatizada de medigdes e aquisicdo de dados
« Personalizagdo do espacgo de trabalho de calibragédo

« Calibracdo até 30 parametros do robd

+ Suporte para maioria das marcas de robd

+ Teste baseado no padréo 1ISO 9283

+ Relatdrio final do desempenho medido do robd

REQUISITOS DE TESTE ROBOTICO - ISO 9283
« Posicionamento da precisio e repetibilidade

« Variagdo de precisdo multi-direcional
« Precisdo a distancia e repetibilidade
« Tempo de estabilizagdo da posigdo

+ Superagio de posi¢do

« Caracteristicas do posicionamento

+ Passivel de troca

* Precisdo e repetibilidade do percurso
* Desvios

« Caracteristicas de velocidade de trajetéria
* Tempo minimo de posicionamento

+ Conformidade estatica

+ Desvios de trama

ROBOCAL - CALIBRAGAOQ DE ROBOTICA / MELHORIA DO PLANO DE PERCURSO (PPE)
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+1 (240) 268.0400
INFO@APIMETROLOGY.COM

Robocal é um software robdtico de calibragao que utiliza um modelo cinematico (DH) ou um modelo de
Compensacdo de Erros Volumétricos (VEC) que cria dentro do volume operacional maior precisio de
posicionamento. A Simulagdo e programacao offline de robds industriais ficou mais facil.

RoboCal™. Crie um ambiente virtual para o robdé sob medida para simular sua aplicagéo real em poucos
minutos. Gera rapidamente programas offline para qualquer controlador de robd, permitindo a

robotizacdo de tarefas de produgao a curto prazo.

0 RMS fornece acesso a uma extensa biblioteca de robds industriais de mais de 30 fabricantes. Utilizado
para qualquer tipo de robd e aplicacgdo, incluindo usinagem, soldagem, corte, pintura, inspecéo e

rebarbamento.

Atualize os planos de percurso com maior precisdo para roboés.

+ Utiliza dados de calibracdo do robd para planejamento do percurso corrigido

+ Melhor precisdo de posicionamento do robé em até 12x

+ Extensa simulagao e ferramentas de programacao offline
+ Biblioteca extensa de robds

+ Biblioteca extensa de drivers de robos

+ Simulacao de multiplos robés

+ Suporte para plataforma giratéria e trilho linear

+ Sincroniza até 9 eixos
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